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NADZWYCZAJNA STABILNOSC

Niezréwnana solidno$¢ w kazdym ruchu.
Dzieki optymalnemu rozktadowi obcigzen,
wiekszemu rozstawowi osi z odlewang
przeciwwaga oraz opcjonalnym ciezszym
przeciwwagom dla najwiekszych osprzetéw
seria DX-7 zapewnia wyjgtkowa stabilnos¢,
ktéra daje pewnosé i spokdj w kazdej sytuacji.

NIEZAWODNOSE

Wzmocnione odlewy i kute przeguby oraz
wzmocnione, wytrzymate ramie i wysiegnik
do obrébki ciezkich materiatéw. Wysiegnik
jednoczesciowy lub przegubowy dla
zwiekszonej wszechstronno$ci. Lepszy uktad
hydrauliczny chronigcy inwestycje.

BEZPIECZENSTWO OPERATORA JEST
DLA NAS NAJWAZNIE)SZE

Kamery z tytu i z prawej strony w wyposazeniu
standardowym, antyposlizgowe stopnie

i platformy, a takze porecze zabezpieczajace
na nadwoziu.

Wyposazenie opcjonalne: kamere 360°

(widok dookota maszyny) mozna potgczyc

z wyjatkowym wykrywaniem ultradZwiekowym,
aby zapewni¢ maksymalne bezpieczefistwo
podczas pracy innych oséb w poblizu pojazdu.
Duze lusterka boczne, 7 Swiatet roboczych LED
o duzej mocy (4 dodatkowe Swiatta mozliwe
jako wyposazenie opcjonalne), alarm ruchu.

WYDAJNOSC

Najwyzsza w klasie wydajnoS¢ uktadu
hydraulicznego: przeptyw rzedu 2 x 236 |/m
w réznych zastosowaniach. Dodatkowa

moc dostepna jest dla kazdego uzywanego
osprzetu i wykonywanej pracy.

Automatyczny hamulec kopania, sterowanie
za pomoca joysticka elektrycznego i uktad
odtaczania obciazenia (LIS - Load Isolation
System) poprawiaja kontrole nad prowadzona
maszyna.

PELNA KONTROLA

Znaczaco mniejszy poziom drgafi i lepsza
wydajno$¢ podczas przenoszenia tadunkow.
Przetgczana funkcja precyzyjnego obrotu
pozwala unikaé wstrzgséw na poczatku i na
koncu kazdego ruchu wysiegnika (jej uzycie
jest zalecane tylko na ptaskich powierzch-
niach).

Dla zwiekszenia doktadnosci zaleca sie
uruchomienie trybu rotatora odchylanego,
ktéry w inteligentny sposéb rozktada przeptyw
hydrauliczny, eliminujgc ci$nienie wsteczne.

WYGODA PODCZAS JAZDY

Nieréwne podtoze? ZadbaliSmy o to.

Przetgczany uktad odtgczania obcigzenia OBSLUGA BEZ WYSILKU

w znacznym stopniu chroni kabine przed Dzieki elektrycznemu uktadowi kierowni-

skutkami jazdy po nierébwnym terenie. czemu kazda prace mozna wykona¢ bez
Efektem jest ptynna jazda, zwiekszona trudu. Opcja ta pozwala na sterowanie
wydajnos¢ i poprawa bezpieczefstwa maszyng za pomocg pokretta, bez koniecz-
nawet na nieréwnym terenie. nosci zdejmowania dtoni z joysticka.



PROSTA KONSERWACJA

Dane eksploatacyjne dostepne bezpoSrednio
z panelu sterowania. tatwy dostep do

filtrow z poziomu podtoza. Aby chroni¢
chtodnice i zminimalizowa¢ przestoje,
komora chtodnicza zostata wyposazona

w drobng siatke powietrza wlotowego. Dzieki
tym innowacjom konserwacja staje sie
przyjemnoscia.

NIEZROWNANY KOMFORT

Jedna z najbardziej przestronnych kabin
dostepnych na rynku, gwarantujgca niski
poziom hatasu i drgaf oraz doskonatg
widocznos¢. Dzieki ogrzewaniu fotela
premium oraz opcjonalnej funkcji chtodzenia
i ulepszonej wentylacji w modelu DX210W-7K
operator moze skupi¢ sie na wykonywanej
pracy niezaleznie od warunkow.

EATWA OBStUGA

Nowy ekran Develon Smart Touch — czytelny

i tatwy w obstudze 12-calowy ekran dotykowy
— zbiera wszystkie funkcje i ustawienia
maszyny w jednym miejscu. Nie przegap
zadnego telefonu dzieki zestawowi
gtoSnomoéwigcemu. Zapomnij 0 meczeniu sie
z otwieraniem zamka kluczykiem: otwieraj
drzwi zdalnie i uruchamiaj lub wytgczaj silnik
za pomoca systemu inteligentnego kluczyka.

NOWY SILNIK DEVELON

Wyjatkowa moc — wysoki moment obrotowy
przy niskich obrotach — nowego silnika
Develon taczy niezawodnosé z niskim
wptywem na srodowisko. Ten zgodny z norma
Stage V 6-cylindrowy silnik zapewnia moc
189 KM przy 1900 obr./min.

PELNA KONTROLA NAD ILOSCIA
ZUZYTEGO PALIWA

Najnowsza wersja legendarnego silnika
Develon DLo6V zgodnego z normg Stage V
zapewnia znacznie wiekszg oszczednos¢
paliwa dzieki nowemu trybowi jazdy
wykorzystujgcemu przeptyw z dwéch pomp
i automatycznie dostosowuje wymagang
moc silnika i jego obroty, tak aby uniknaé
strat energii. Zyskaj petng kontrole nad
iloScig zuzytego paliwa dzieki regulowanemu
mechanizmowi wytgczania silnika oraz
automatycznemu uktadowi Smart Power
Control (SPC). To korzysci zaréwno dla
Twojego portfela, jak i dla Srodowiska.

AUTOMATYCZNY HAMULEC KOPANIA

Do uruchomienia automatycznego hamulca
kopania wystarcza naci$niecie przycisku na
przetgczniku sterowania. Funkcja ta automa-
tycznie zatagcza hamulec gtéwny po zatrzyma-
niu sie maszyny (do predkosci zerowej) bez
naciskania hamulca przez operatora. Hamulec
jest automatycznie zwalniany po nacisnieciu
pedatu skrzyni biegow.







WYSOKA
WYDAJNOSC
I NISKIE ZUZYCIE
PALIWA

MOC ZWIEKSZAJACA WYDAJNOSC

- Model DX210W-7K wyposazony jest w silnik Develon najnowszej
generacji.

- Zgodny z norma Stage V silnik zapewnia wyjatkowo niskie emisje,
gdyz redukcja wptywu na Srodowisko jest naszym priorytetem.

- Gazy wydechowe oczyszczane sg dzieki technologii selektywnej
redukcji katalitycznej (SCR), utleniania katalitycznego (DOC)
oraz filtrom czastek statych (DPF).

0SZCZEDNOSC PALIWA

- Dostepne 4 tryby zasilania (Eco - Standard - Power - Power Plus)
oraz automatyczny uktad Smart Power Control optymalizujg
i obnizaja zuzycie paliwa w kazdych warunkach.

- Uktad Smart Power Control (SPC) redukuje predkos¢ silnika
i dostosowuje moment obrotowy pompy do warunkdéw pracy.
System automatycznie dostosowuje moc silnika i moc
hydrauliczng w celu obnizenia zuzycia paliwa i emisji.

- Nowy tryb jazdy wykorzystujacy przeptyw z dwéch pomp
hydraulicznych zmniejsza obroty silnika i ilos¢ zuzytego paliwa.

- Funkcja automatycznego wytaczania silnika: wytgczenie silnika
po okreslonym czasie bezczynnoSci. Operator moze okresli¢
czas do wytgczenia za pomocg ekranu Develon Smart Touch.

TURBODOLADOWANIE O ZMIENNYM CISNIENIU
Optymalizuje przeptyw powietrza do komory spalania silnika przy
dowolnej predkosci i obciagzeniu, zapewniajac czystsze spaliny

i wiekszg oszczedno$¢ paliwa.

TECHNOLOGIA SPC3 (SMART POWER CONTROL

3. GENERAC)I)

Aby obnizy¢ zuzycie paliwa i emisje, SPC3 zmniejsza predkos¢
obrotowa silnika i automatycznie dostosowuje moment obrotowy
pompy do warunkéw pracy.

DOC



NIEZAWODNOSC -
ZAWSZE | WSZEDZIE

Operatorzy koparek muszg mie¢ pewnos¢, ze ich sprzetich nie zawiedzie. Develon stawia w pierwsze;j
kolejnosci na wytrzymatoS¢ i niezawodnoS¢ maszyn. Stosowane materiaty i opracowywane
konstrukcje przechodzg szereg testéw pod katem wytrzymatoSci i zachowania w najbardziej
wymagajgcych warunkach.




MASZYNY ZAPROJEKTOWANE DO DtUGIE])
PRACY W TRUDNYCH WARUNKACH

WYTRZYMALE PODWOZIE

Sztywna spawana rama zapewnia doskonata wytrzymatos¢.
Przemyslany sposéb prowadzenia wezy hydraulicznych,

ochrona skrzyni biegéw i tylnego mechanizmu réznicowego oraz
wytrzymate osie sprawiaja, ze podwozie doskonale sprawdza sie
jako czes¢ koparki kotowej. Dostepna jest blokada oscylacji osi
do kopania i podnoszenia.

NOWY PROJEKT NAPEDU

Nowy uktad sterowania silnikiem i skrzyniag biegdéw Powershift

w uktadzie napedowym zapewnia wygodng jazde dzieki wiekszej
ptynnosci oraz lepszemu hamowaniu z wykorzystaniem uktadu
hydraulicznego i zmianie bieg6w.

Nowy tryb jazdy, wykorzystujgcy przeptyw z dwéch pomp,
automatycznie dostosowuje wymagana moc i obroty silnika, aby
zapobiec stratom energii i zapewnic jak najlepsze zuzycie paliwa.

ZAAWANSOWANY TARCZOWY UKtAD HAMULCOWY

Nowy ulepszony uktad zapewnia wiekszg skutecznosé
hamowania. Pozwala to wyeliminowaé efekt kotysana zwigzany
z kotami. Osie ZF zaprojektowano z mysla o ograniczeniu
koniecznosci konserwacji, a okres do wymiany oleju wydtuzono
0 2000 godzin, zmniejszajac koszty posiadania i eksploatacji.

OSIE PRZYSTOSOWANE DO PRACY W TRUDNYCH
WARUNKACH

Przednia 0$ zapewnia szerokie katy oscylacji i skrecania. Skrzynia
biegbéw jest montowana bezposrednio na tylnej osi w celu
zapewnienia bezpieczefistwa i optymalnego przeswitu pod
podwoziem.

WZMOCNIONY WYSIEGNIK | RAMIE

Podczas tworzenia naszych maszyn korzystamy z intensywnych
testéw w celu obliczenia najlepszego rozktadu obcigzenia na
konstrukcji wysiegnika.

W potaczeniu ze zwiekszong grubosScig materiatow oznacza to
ograniczenie zmeczenia materiatu oraz wzrost niezawodnosci

i wydtuzenie okresu uzytkowania.

Aby lepiej chroni¢ podstawe ramienia, dodano wzmocnione prety
i wzmocniono zaczepy na Srodku i kohcu wysiegnika.

ZAAWANSOWANE FILTROWANIE

- Filtry paliwa i separator wody: wysoko wydajny separator wody
z filtrem skutecznie wychwytuje wilgo¢ z paliwa, redukujgc za-
nieczyszczenia i minimalizujgc problemy zwigzane z paliwem.
Filtry wstepne i podwdjne filtry gtdwne w wyposazeniu stan-
dardowym pozwalajg osiagnac wysoki stopief czystosci, ktory
minimalizuje prawdopodobiefistwo awarii uktadu.

- Wstepny cyklonowy oczyszczacz powietrza: okres eksploatacji
filtra powietrza i wydajnos¢ silnika sg bezposrednio zwigzane
z iloScig zanieczyszczen, jaka przedostaje sie przez wlot
powietrza do silnika. W zwigzku z tym dostepny w wyposazeniu
standardowym cyklonowy wstepny oczyszczacz powietrza to
pierwszy element uktadu dolotowego powietrza, zapobiegajacy
przedostaniu sie do wewnatrz wiekszosci ciezszych od
powietrza czgstek. Samooczyszczajgcy sie i bezobstugowy
uktad usuwa wszystkie rodzaje zmieszanych zanieczyszczen,
w tym btoto, Snieg, deszcz, liscie, trociny, plewy itp.

ZAAWANSOWANE ROZWIAZANIA W ZAKRESIE
SWORZNI | TULEI

Metalowe sworznie wysiegnika sg doktadnie smarowane — gwaran-
tuje to dtuzszy okres uzytkowania podzespotéw oraz wydtuza czas
miedzy smarowaniami. Na sworzniach tyzki umieszczono tuleje EM
(Enhanced Macrosurface), ktére posiadajg odpowiednio dopasowa-
ng powierzchnie i funkcje samosmarowania pozwalajgcg zoptyma-
lizowaé wykorzystanie smaru i zwiekszy¢ skutecznos¢ usuwania
materiatéw. Ultratwarde, odporne na zuzycie tarcze i podktadki poli-
merowe na sworzniach tyzki dodatkowo zwiekszajg wytrzymatosé.

Wyjatkowy, ustawiony réwnolegle lemiesz oraz niezalezne stabilizatory sa ustawione symetrycznie, co pozwala zwiekszy¢ zakres
personalizacji, przynoszac korzysci réowniez dla ustug remarketingu na rynku wtérnym.

1. Duze wzmocnione ostony chronia sitowniki lemiesza.
2. Ksztatt lemiesza spycharkowego jest dostosowany do
pchania i mieszania materiatu.
. Stabilizatory znajduja sie w obrysie maszyny,
a sworznie sg utrzymywane wysoko, aby uniknaé
zderzenia w trakcie przemieszczania.
. Stykajace sie z podtozem czesci zaprojektowano tak,
aby unikngé uszkodzen.
Szerokie podstawy zmniejszajg nacisk wywierany na
podtoze.
. Uchwyty dZwigowe lemiesza zapewniajace bezpieczny
transport — cztery dodatkowe uchwyty na podwoziu.
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Réwnolegte wycieraczki
Develon Smart Touch
Przetgcznik proporcjonalny
Przycisk funkcji joysticka
Przycisk hamowania/
przyspieszania

. Nowa konstrukcja pedatow
Ptaska, tatwa w czyszczeniu
podtoga o duzej powierzchni

. Joysticki i przyciski zamontowane
na regulowanych konsolach
sterujacych

. Podgrzewany i chtodzony fotel
(opcja)

. Lepsza widocznoS¢ w prawej

dolnej czesci kabiny

. Osobna dZwignia regulacji
wysokosci fotela i funkcja
przechylania poduszki

. W petni regulowana kolumna

kierownicy

WYSOKI
KOMFORT PRACY

NAJLEPSZE OTOCZENIE OPERATORA

Model DX210W-7K zapewnia najlepsze mozliwe warunki robocze.
Najnowsza kabina ROPS posiada certyfikat ISO $wiadczacy

o bezpieczefstwie. Wysokiej jakosci amortyzowany podgrzewany
fotel (oraz opcjonalne chtodzenie fotela) zapewnia maksymalny
komfort pracy.

Dla petnego wykorzystania przestronnej i wygodnej kabiny istnieje
mozliwo$¢ przechylenia regulowanej kolumny kierownicy do
przodu, gdy nie jest uzywana.

NIEZROWNANY KOMFORT

Siedzac wygodnie, operator ma petny widok na plac budowy oraz
dostep do wielu schowkéw. Poziom hatasu i drgah jest wyjgtkowo
niski, a dzieki klimatyzacji i automatycznej kontroli nagrzewania
operator nie odczuwa zmeczenia nawet w czasie wielogodzinnej
pracy.

Pedaty, joysticki i podtokietniki zostaty zaprojektowane z myslag

o wygodzie i wydajnosci.

ZAWIESZENIE KABINY

W kabinie zamontowano uktad zawieszenia (zesp6t CabSus),
ktéry ttumi drgania i zapewnia wysoki poziom ochrony przed
wstrzgsami. Uktad pochtania wstrzgsy i drgania duzo skuteczniej
niz konwencjonalne zawieszenie.

DEVELON SMART TOUCH

Szeroki ekran Develon Smart Touch o przekatnej 12" zapewnia
tatwe przegladanie menu, w tym ustawiefi mocy i regulacji
pomocniczego uktadu hydraulicznego. Pozwala tez na
podtaczenie urzadzenia Bluetooth, aby méc stuchaé ulubionej
muzyki.

Uktad kamery 360° zapewnia petny widok na obszar wokét
maszyny.




PORCOR NG N

10.
11.

12.
13.

14.

ZAJMI) MIEJSCE
W KLASIE BIZNES

Inteligentny kluczyk Develon
Start bez kluczyka

Regulator obrotéw silnika
Przetacznik predkosci jazdy
Przycisk precyzyjnego obrotu
Przycisk LIS wysiegnika
Przycisk oSwietlenia

Przycisk oSwietlenia kabiny
Przycisk urzadzenia
ostrzegajgcego o przecigzeniu
Przycisk automatycznego
utrzymywania

Przycisk sterowania za pomoca
joysticka

Przycisk Swiatet roboczych
Przycisk podgrzewania lusterek
(poza UE)

Przycisk alarmu jazdy

START
STOP




tATWE STEROWANIE

WSZYSTKIMI FUNKCJAMI

DYNAMICZNE WYKORZYSTANIE MOCY

- Automatyczna regulacja zakresu predkosci jazdy (wolno/szybko)
- Aktywacja uktadu zwiekszania mocy zwieksza moc kopania 0 10%
- Dostepna po nacidnieciu jednego przycisku funkcja
zmniejszania obrotoéw silnika powoduje ich zredukowanie do
niskiego poziomu lub biegu jatowego
- Automatyczna redukcja obrot6éw silnika rozpoczyna sie
po 4 sekundach (regulowane) od ustawienia elementow
sterujgcych w potozeniu neutralnym, co zmniejsza zuzycie
paliwa i poziom hatasu w kabinie

OBStUGA BEZ WYSItKU

Maszyng mozna sterowac za pomoca elektrycznego uktadu
kierowniczego z pokrettem, bez koniecznosci zdejmowania
dtoni z joysticka. Komfort sterowania zwieksza mozliwosé
szybkiego wigczania i wytgczania funkcji poprzez naciskanie
i przytrzymywanie pokretta.

UKEAD ODEACZANIA OBCIAZENIA
(LIS - LOAD ISOLATION SYSTEM)

Nieréwne podtoze? ZadbaliSmy o to. Przetgczany uktad odtgczania
obcigzenia w znacznym stopniu chroni kabine przed skutkami jazdy
po nierdwnym terenie, czego efektem jest ptynna jazda, zwiekszona
wydajnos¢ i poprawa bezpieczefistwa nawet na nierbwnym terenie.

INTELIGENTNY KLUCZYK DEVELON

Standardy i komfort spotykane dotad w samochodach osobowych
sg teraz dostepne rowniez w maszynach budowlanych:

- Funkcja wyszukiwania

- Funkcja odprowadzania (coming/leaving home)

- Otwieranie drzwi pilotem

- Uruchamianie silnika bez kluczyka

TRYB PRECYZYJNEGO OBROTU

Przetgczana funkcja precyzyjnego obrotu znaczaco zmniejsza
poziom drgaf i poprawia wydajno$é podczas przenoszenia
tadunkdéw. Pozwala ona unikac wstrzagséw na poczatku i na koficu
kazdego ruchu wysiegnika (jej uzycie jest zalecane tylko na
ptaskich powierzchniach).

4 TRYBY PRACY | 4 TRYBY ZASILANIA

Te tryby zapewniajg potrzebng moc zgodnie z okreSlonymi

zastosowaniami przy minimalizowaniu zuzycia paliwa:

- Tryby pracy: Tryby 1-kierunkowy, 2-kierunkowy, kopania
i podnoszenia.
W trybie 2-kierunkowym oferujemy zawoér priorytetowy na ukta-
dzie hydraulicznym osprzetu, ktéry zwieksza produktywno$¢
maszyny podczas uzywania osprzetu i poruszania ramieniem
w tym samym czasie. Wydajno$¢ pozwala zwiekszy¢ tryb rotato-
ra odchylanego, ktéry w inteligentny sposéb rozktada przeptyw
hydrauliczny, eliminujac cidnienie wsteczne.

- Tryby zasilania: Tryby Power Plus, Power, Standard i Economy.

DOSKONALE STEROWANIE DOTYKOWE

- Nowy wielofunkcyjny ekran dotykowy Develon Smart Touch
12" wySwietla wszystkie przydatne informacje w przejrzystej
i intuicyjnej formie

- Mozna szybko sprawdzi¢ status i ustawienia maszyny, aby
uzyskac optymalng wydajnosc

- Unikatowy przetgcznik typu jog/shuttle firmy Develon to tatwy,
precyzyjny spos6b sterowania wszystkimi funkcjami maszyny

- Czute i wymagajace niewielkiej sity joysticki pozwalaja na
bezpieczna, ptynna i spokojna prace

- Proporcjonalne przetgczniki na joystickach mozna zamontowac
poziomo lub pionowo, zgodnie z preferencja operatora, aby
uzyskac optymalng kontrole nad osprzetem hydraulicznym

PROSTA PERSONALIZACJA

Dzieki inteligentnej skrzynce przytgczowej firmy Develon
o tatwym dostepie i intuicyjnym uktadzie zarzgdzanie osprzetem
elektrycznym jest niezwykle proste.

AUTOMATYCZNY HAMULEC KOPANIA

Automatycznie zatgcza hamulec gtéwny po zatrzymaniu sie
maszyny (do predkosci zerowej) bez naciskania hamulca przez
operatora. Hamulec jest automatycznie zwalniany po nacisnieciu
pedatu skrzyni biegow.







PROSTA KONSER-
WACJA DLA MAKSY-
MALNEGO CZASU
EKSPLOATAC)I

UPROSZCZONE PRZEPROWADZANIE CZYNNOSCI
SERWISOWYCH

- Duze porecze zabezpieczajace potaczone sg ze stopniami

i ptytami antypo$lizgowymi, gwarantujgc bezpieczny, tatwy
dostep do catego nadwozia.

- Filtr klimatyzatora jest umieszczony w bocznej czesci kabiny dla
zapewnienia tatwiejszego dostepu. Pokrywa filtra moze zosta¢
zablokowana i otwarta przy uzyciu kluczyka.

- Wytacznik akumulatora utatwia jego odtgczenie w przypadku
dtugotrwatego przechowywania.

- Stan licznika roboczogodzin mozna w tatwy sposéb sprawdzi¢
z poziomu podtoza.

- Zawory odcinajgce umieszczone na instalacji rurowej filtra
wstepnego i rurach spustowych zbiornika paliwa utatwiaja
serwisowanie i zapobiegaja zanieczyszczaniu otoczenia.

- Elementy silnika sa dostepne po otwarciu gérnych i bocznych klap.
- Chtodnica silnika i oleju zostaty od siebie oddzielone dla
utatwienia czyszczenia.

- W celu zapewnienia wiekszej dostepnosci i wygody
serwisowania wszystkie filtry (filtr oleju silnikowego, filtr
wstepny paliwa, filtr paliwa i sterowania pilotowego) zostaty
umieszczone w komorze pompy.

- Elektryczna pompa do wstepnego napetniania filtréw paliwa
stanowi wyposazenie standardowe.

ZBIORNIK ADBLUE®

Potaczone z elektroniczng jednostka sterujaca ECU czujniki

w zbiorniku wykrywajg niski poziom AdBlue® i wszelkie usterki
systemu. Aby zapobiec przepetnianiu, maszyne wyposazono
réwniez we wskaznik poziomu AdBlue® (kontrolke LED).

CENTRALNY UKELAD SMAROWANIA

Aby utatwi¢ konserwacje, dostep do smarowniczek zostat scen-
tralizowany. Opcjonalnie dostepny jest tez uktad automatycznego
smarowania.




SPECYFIKAC)JE TECHNICZNE

SILNIK

Zaprojektowany pod katem nadzwyczajnej wydajnosci i oszczed-
nosci paliwa silnik Diesla Develon DLo6V spetnia wszystkie
najnowsze wymagania normy Stage V dotyczgce emisji. Aby zopty-
malizowaé prace maszyny, silnik wykorzystuje wysokocisnieniowe
wtryskiwacze paliwa, miedzystopniowa chtodnice powietrza

oraz elektroniczne jednostki sterujace. 4 cykle chtodzenia woda,
turbodotadowanie z zaworem sterujgcym, system utleniania
katalitycznego (DOC) oraz selektywna redukcja katalityczna (SCR)
z filtrem czastek statych (DPF).

Model

Develon DLo6V

Liczba cylindrow

6

Moc znamionowa przy 1900 obr./min

SAE J1995 141 kW (189 KM)
SAE J1349 138 kW (186 KM)

Maks. moment obrotowy przy 1400 obr./min

82 kgfm
Bieg jatowy (niskie/wysokie obroty silnika)

800 [+10] — 2000 [+25] obr./min

Pojemnosé skokowa

5890 cm3

Srednica % skok

100 mMm x 125 mm

Rozrusznik

24 V/6 kW

Akumulatory - alternator

2 x 24V, 150 Ah - 24V, 100 A

Filtr powietrza

Podwdjny filtr powietrza oraz filtr wstepny z cyklonem Turbo
i separatorem pytu

PODWOZIE

Wyjatkowo wytrzymata konstrukcja, wykonana z wysokiej
jakosci, trwatych materiatéw. Wszystkie konstrukcje spawane
zaprojektowano w sposéb ograniczajacy naprezenia. Poprzeczna
cze$€ ramy spawana i zespolona z podwoziem. Sworznie tagczace
ogniwa wykonane z materiatu wzmacnianego termicznie.
Przednia 0$ przystosowana do pracy w trudnych warunkach

z automatyczng lub reczng (wt./wyt./auto) blokada oscylacji.

Wymiary opon

10-20 16 PR

Szerokosé catkowita (o$ standardowa/o$ szeroka)

2530 mm/2750 mm
Kota

2850 mm

Szerokos$¢ bieznika (o$ standardowa/o$ szeroka)

1914 mm/2114 mm

Kat oscylacji

+ 8°

UKEAD HYDRAULICZNY

Mézgiem koparki jest elektroniczny system optymalizacji wykorzy-

stania energii e-EPOS (Electronic Power Optimising System), ktory

odpowiada za ograniczenie zuzycia paliwa i pozwala optymalnie

dostosowac wydajnos¢ pracy uktadu hydraulicznego do kazdych

warunkow pracy.

Aby zsynchronizowaé prace silnika i uktadu hydraulicznego,

system e-EPOS potaczono z elektroniczna jednostka sterujaca ECU

(Electronic Control Unit) za posrednictwem tacza transferu danych.

e Uktad hydrauliczny moze pracowaé w dwéch trybach

e 2 tryby predkosci pozwalajg na wyb6r wysokiego momentu
obrotowego lub duzej predkosci jazdy

e Pompa z uktadem czujnikowym gwarantujgcym redukcje
zuzycia paliwa

e Uktad automatycznego zmniejszania obrotéw silnika

e 4 tryby robocze i 4 tryby zasilania

e Sterowanie przeptywem i ciSnieniem w pomocniczym uktadzie
hydraulicznym za posrednictwem panelu sterowania

e Wspomagane komputerowo sterowanie przeptywem pompy

CisSnienie maksymalne w uktadzie

Praca 35 MPa
Jazda 37 MPa
Maks. | miania
Pompy Typ przeptyw przy
. zaworu
2000 obr./min .
nadmiarowego
2 x rownolegta,
Gtéwna ttoczkowa 2 x 236 |/min 35 MPa
tamana
Pompa ]
pilotowa Zgbata 27,4 |/min 4 MPa
Uktad i
kierowniczy Zgbata 69 |/min 18 MPa
Hamulec Zebata 22,4 |/min 15,4 MPa

SILOWNIKI HYDRAULICZNE

Ttoczyska i cylindry wykonane ze stali o wysokiej wytrzymatosci.
Wszystkie sitowniki wyposazone sg w mechanizm absorbujacy
wstrzasy zapewniajacy ptynna prace i wydtuzony okres uzytkowania.

$rednica sitownika x

Liczba $rednica ttoka % skok (mm)

Sitowniki

Wysiegnik jednoczesciowy 2 120 x 85 x 1244

Wysiegnik przegubowy,

dolna czesé 2 120 x 85 x 1045
V\Ifysnegmk’?rzegubowy, ) 170 % 105 x 763
gérna czesc

Ramie do wysiegnika

jednoczeéciowego 1 135 x 95 x 1450
Ramie do wysiegnika

przegubowego 1 135 x 100 x 1538
tyzka 1 120 x 80 x 1060
Lemiesz 130 x 80 x 160

Stabilizatory 130 x 80 x 391

N[N |N

Kliny 100 x 100 x 153




KABINA

Zintegrowane uktady klimatyzacji i ogrzewania dla optymalnej
kontroli warunkéw w kabinie. Sterowany automatycznie
wentylator dostarcza filtrowane powietrze pod ciSnieniem,
rozprowadzane po kabinie przez liczne otwory wentylacyjne.
Regulowany i podgrzewany amortyzowany fotel operatora jest
wyposazony w pas bezpieczefistwa. Operator moze osobno
dopasowywaé ergonomiczny fotel i konsole joysticka do swoich
preferencji.

Skorygowany charakterystyka A poziom emitowanego
ciSnienia akustycznego na stanowisku operatora,
LpAd (1SO 6396:2008)

Deklarowany: 71 dB(A)
Zmierzony: 70 dB(A)

Skorygowany charakterystyka A poziom mocy akustycznej,
LwAd (2000/14/WE)

Deklarowany: 101 dB(A)
Zmierzony: 100 dB(A)

MECHANIZM OBROTU

Mechanizm obrotu wykorzystuje osiowy silnik ttokowy

napedzajacy 2-stopniowa planetarng przektadnie redukcyjng

w kapieli olejowej do maksymalnego momentu obrotowego.

e tozysko mechanizmu obrotu: jednorzedowe sko$ne tozysko
kulkowe ze wzmacniang indukcyjnie przektadnig wewnetrzng

e Przektadnia wewnetrzna i koto zebate zanurzone w smarze

e Zwiekszony moment obrotowy redukuje czas obrotu

e Hamulec mechanizmu (wykorzystywany podczas parkowania
maszyny) aktywowany sprezyna i zwalniany hydraulicznie

Maksymalna predkosc obrotu

9,8 obr./min

Maksymalny moment mechanizmu obrotu

POJEMNOSCI PLYNOW

Zbiornik paliwa 3511
Uktad chtodzenia 30,7 |
Zbiornik AdBlue® (DEF) 31,5 |
Zbiornik oleju hydraulicznego 192 |
Olej silnikowy 271
Mechanizm obrotu 5l
UKLEAD JEZDNY

Kota sg napedzane za pomoca silnika z ttokiem osiowym
tamanym poprzez dwubiegowg skrzynie biegéw Powershift. Poza
dwoma biegami oferowanymi przez skrzynie biegéw dostepny jest
tryb ekonomiczny i przetgcznik predkosci petzania. W trybie pracy
predko$ci mozna zmienic z duzej na matg za pomocg przycisku.
Dwa tryby predko$ci pozwalajg na wyb6r wysokiego momentu
obrotowego lub duzej predkosci jazdy.

Predkosé jazdy (petzanie/dolny zakres/tryb ekonomiczny/
gorny zakres)

4/9/33/34 km/h

Maksymalna sita trakcyjna
12t

Min. promien obrotu
7,2m

Nachylenie pokonywanych wzniesiei
70% (35°)

HAMOWANIE

Podwdjny obwdd z wieloma spiekanymi metalowymi tarczami
o przedtuzonym okresie eksploatacji. Uktad hamulcowy
aktywowany za pomocg obwodu pompy lub akumulatora.

6387 kgf m Hamulce automatyczne w standardzie, zwalniane po nacisnieciu
pedatu skrzyni biegéw. Sprezynowy hamulec postojowy
sterowany hydraulicznie montowany na wale napedowym.
Akumulatory
0,75l —3 MPa

LYZKI

Szeroko$¢ (mm)
. Pojemnosc . Bez Moc kopania (1SO) (normalnie/po
Typ tyzki (m3) SAE Z ?bcmacza: obcinaczy Masa (ke) podn. ci$nienia) (tony)
mi bocznymi
bocznych
STAND. 0,86 1180 1117 693 15,6/16,5




SPECYFIKACJE TECHNICZNE

MASA PODZESPOLOW

Element Masa (kg) Uwagi

Gérna czes¢ konstrukcji bez czesci przedniej 10503 z przeciwwaga

Podwozie 7533 z uwzglednieniem przedniego lemiesza i tylnych stabilizatoréw
Podwozie HD (do burakéw cukrowych) 8075 z uwzglednieniem przednich i tylnych stabilizatoréw
Zesp6t przedni 4010

Przeciwwaga 4000

Przeciwwaga 3200 do wysiegnika przegubowego

Przeciwwaga 4500 ciezka

Wysiegnik jednoczesciowy (5,6 m) 1137 z tuleja

Ramie (3,0 m) 661 z tuleja

Wysiegnik przegubowy (gérny/dolny) 500/1010 z tuleja

Ramig (2,4 m/2,75 m) 577/661

tyzka (0,86 m3) 696

Wysiegnik jednoczeSciowy (5,6 m) 1375 do burakéw cukrowych

Sitownik wysiegnika 164 kazdy

Sitownik ramienia 233

Sitownik tyzki 145

Lemiesz 863

Sitownik lemieszy 84 kazdy

Stabilizator 1221

Sitownik stabilizatora 113 kazdy

Rama podwozia 2609 bez osprzetu

Rama podwozia HD 3407 bez osprzetu

MASA ROBOCZA

Masa robocza t 21,9 22,6 21,5 23,0

Wysiegnik Wysiegnik Wysiegnik Wysiegnik do
Wysiegnik m jednoczeSciowy | jednoczeSciowy przegubowy burakéw cukrowych
5,6 5,6 5,4 5,6

Ramie m 2,75 3,0 2,4 3,0
tyzka m3 0,86 0,86 0,86 0,86
Przeciwwaga kg 4000 4000 3200 4000
Podwozie — przéd - stabilizatory stabilizatory stabilizatory stabilizatory
Podwozie — tyt - lemiesz stabilizatory lemiesz stabilizatory
£YZKI DEVELON tyzka uniwersalna tyzka do pracy w trudnych warunkach

tyzka uniwersalna przeznaczona jest

do kopania i przenoszenia materiatéw

o duzym i §rednim stopniu miekko3ci
(np. materiatéw w minimalnym stopniu
wptywajacych na zuzywanie maszyn, jak
wierzchnia warstwa gleby, it czy wegiel).

tyzka do pracy w trudnych warunkach
przeznaczona jest do wykonywania duzych
wykopdw i przenoszenia gestych materiatow,
takich jak mocno ubita glina, bloki wapienne
uzyskiwane w wyniku rob6t strzatowych, materiaty
0 ograniczonej zawartoSci kamieni oraz zwir.




WYMIARY

WYMIARY
Jednostka Wysiegnik jednoczesciowy Wysiegnik przegubowy

Dtugosc wysiegnika mm 5600 5400
Dtugos¢ ramienia mm 2400 2750 3000 2400
A Dtugosé transportowa mm 9495 9471 9477 9298
B Szeroko$c¢ transportowa (oS stand.) mm 2495 2495 2495 2495
Szeroko$c¢ transportowa (0§ szeroka) mm 2750 2750 2750 2750
c Wysoko$c¢ transportowa (wysiegnik) mm 3142 3084 3355 2988
Wysoko$¢ transportowa (z przewodami) mm 3227 3169 3440 3173
D Wysokos¢ do dachu kabiny mm 3155 3155 3155 3155
E Promiefi zataczania nadwozia mm 2777 2777 2777 2777
F  PrzeSwit od podtoza mm 337 337 337 337
G Przedwit pod przeciwwaga mm 1258 1258 1258 1258
H Wysokos¢ do pokrywy silnika mm 2302 2302 2302 2302
| Szerokos¢ gornej czesci nadwozia mm 2530 2530 2530 2530
] Kota mm 2850 2850 2850 2850
K Szeroko$¢ bieznika (oS stand.) mm 1914 1914 1914 1914
Szeroko$¢ bieznika (03 szeroka) mm 2114 2114 2114 2114

L 1425 1425 J

25

1

2495

3640

5080

4965




ZASIEG ROBOCZY

K
1
B
A
ZASIEG ROBOCZY
Jednostka Wysiegnik jednoczesciowy Wysiegnik przegubowy
Dtugosc wysiegnika mm 5600 5400
Dtugosc ramienia mm 2400 2750 3000 2400
A Maks. zasieg kopania mm 9410 9705 9980 9415
B Maks. zasieg kopania (podtoze) mm 9200 9505 9785 9205
C Maks. gtebokosé kopania mm 5555 5905 6160 5605
D Maks. wysokos¢ zatadunku mm 6985 7115 7350 7620
E  Min. promief obrotu ramienia mm 3340 3300 3445 3260
F Maks. wysoko$¢ kopania mm 9770 9870 10140 10530
G Maks. wysoko$¢ do sworznia tyzki mm 8440 8570 8805 9075
H Maks. gtebokosé kopania w pionie mm 5120 5280 5715 3065
| Maks. promief pionu mm 6090 6365 6260 7805
J Maks. gtebokosc¢ kopania (poziom 8') mm 5345 5715 5980 5500
K Min. promiefi poziom 8' mm 3180 3180 3180 835
L  Min. zasieg kopania mm 1690 850 1040
d Kat otwierania tyzki ° 177 178 177 177




UDZWIG KOPARKI

OSIE STANDARDOWE ¢ BEZ tYZKI (JEDNOSTKA: 1000 KG)
A R dwoxi . 1,5m 3,0m 4,5m 6,0m 7,5 m Maks. zasieg
ama podwozia z osprzetem
B pocuoriaz ospra i | @ | & [ e [ & | e | & | e | & | e | g [ =]
Wysiegnik jednoczesciowy 5,6 m * Ramie 2,75 m ¢ Przeciwwaga 4,5 t
F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 4,56* 4,56* 6,00
75m

’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 4,56* 4,34 6,00
6.0m F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 5,68* 5,68* 4,23* 4,23* 7,14
i F — lemiesz + R — stabilizator w gére 5,68*% 4,36 4,23* 3,26 7,14
m F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 7,28*% 7,28*% 6,16* 6,16* 5,62* 4,66 4,17 4,17 7,82
45 F — lemiesz + R — stabilizator w gére 7,28* 6,44 6,16* 4,21 4,45 2,97 4,15 2,76 7,82
om F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 9,00* 9,00* 6,92* 6,36 5,89* 4,56 4,28* 3,99 8,18
3 F — lemiesz + R — stabilizator w gére 9,00* 5,94 6,06 3,99 4,35 2,88 3,81 2,51 8,18
1em F — lemiesz + R — stabilizator w dét 10,43%| 9,32 7,63* 6,12 6,19* 4,45 4,58* 3,88 8,24
3 F — lemiesz + R — stabilizator w gére 8,82 5,51 5,82 3,78 4,24 2,78 3,70 2,42 8,24
00m F - lemiesz + R — stabilizator w dét 10,93*| 9,06 8,00* 5,96 6,29* 4,37 5,13* 3,99 8,02
’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 8,57 5,29 5,66 3,63 4,16 2,71 3,80 2,47 8,02
aem F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 11,41* 11,41* 10,53* | 9,01 7,82% 5,90 5,86* 4,36 7,50
5 F — lemiesz + R — stabilizator w gére 11,41 9,48 8,51 5,24 5,61 3,58 4,16 2,70 7,50
30m F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 12,54* | 12,54* | 9,22* 9,10 6,78* 5,96 5,79* 5,26 6,59
’ F - lemiesz + R — stabilizator w gére 12,54* | 9,66 8,60 5,32 5,67 3,64 5,01 3,25 6,59
om F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 6,30 6,30* 5,68* 5,68* 4,86
4 F — lemiesz + R — stabilizator w gére 6,30 5,56 5,68* 5,02 4,86

Wysiegnik jednoczesciowy 5,6 m * Ramie 3,0 m ¢ Przeciwwaga 4,5 t

m F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 5,47 5,47 4,40 4,40 6,37

75 F - lemiesz + R - stabilizator w gére 5,47% | 4,39 4,40% | 3,95 6,37
6.0m F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 5,42% 5,42* 4,08* 4,08* 7,45
i F — lemiesz + R — stabilizator w gére 5,42* 4,38 4,08* 3,04 7,45
4sm F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 6,91* 6,91* 5,93* 5,93* 5,42* 4,67 4,00* 4,00* 8,11
i F - lemiesz + R — stabilizator w gére 6,91* 6,50 5,93% 4,23 4,46 2,97 3,91 2,59 8,11
som F - lemiesz + R - stabilizator w dét 8,65* | 8,65* | 6,71* | 6,37 5.74% | 4,56 4,08* | 3,78 8,45
’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 8,65* 5,98 6,07 4,00 4,35 2,87 3,61 2,37 8,45
L5m F — lemiesz + R — stabilizator w dét 10,18* | 9,34 7,47* 6,11 6,08* 4,43 4,32* 3,68 8,52
’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 8,84 5,52 5,82 3,77 4,23 2,76 3,51 2,29 8,52
oom F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 10,85% | 9,04 7,92* 5,93 6,25* 4,34 4,78* 3,77 8,31
’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 8,54 5,27 5,64 3,61 4,14 2,68 3,59 2,33 8,31
Lsm F — lemiesz + R — stabilizator w dét 6,67 | 6,67* | 10,64*| 10,64*| 10,61*| 8,95 7,85* 5,86 5,99* | 4,32 5,60% | 4,10 7,80
’ F - lemiesz + R — stabilizator w gére 6,67* 6,67* 10,64%| 9,36 8,46 5,19 5,57 3,54 4,11 2,65 3,91 2,53 7,80
30m F — lemiesz + R — stabilizator w dét 13,14* | 13,14* | 9,48* 9,02 7,00* 5,90 5,55* 4,86 6,94
’ F - lemiesz + R — stabilizator w gére 13,14* | 9,53 8,52 5,25 5,60 3,57 4,63 2,99 6,94
som F - lemiesz + R — stabilizator w dét 6,94* | 6,94* 5,09* | 5,09* 5,54
4 F — lemiesz + R — stabilizator w gére 6,94* 5,45 5,09* 4,17 5,54

@ : Wielko$¢ podnoszenia stojac przodem.
(3= : Wielkos¢ podnoszenia stojgc bokiem do osi jazdy lub przy obrocie o 360°.

1. WartoSci udzwigu sa zgodne z 1SO 10567:2007(E).

2.Punkt zaczepienia znajduje sie na koficu ramienia.

3.* = Obcigzenia nominalne w oparciu o wydajnos¢ uktadu hydraulicznego.

4.0bciazenia nominalne nie przekraczaja 75% obciazef przewracajacych lub 87% wydajnosci uktadu hydraulicznego.
5. Aby obliczy¢ udzwig dla tyzki, nalezy odjac rzeczywista mase tyzki od podanych wartosci.

6.Zaprezentowane konfiguracje nie musza odzwierciedla¢ standardowego wyposazenia maszyny.




UDZWIG KOPARKI

OSIE STANDARDOWE e BEZ tYZKI (JEDNOSTKA: 1000 KG)
A 4,5m 6,0m 7,5m Maks. zasieg
—B Rama podwozia z osprzetem 8 e 3 s 8 | @ 3 | s | A

Wysiegnik przegubowy 5,4 m ¢ Ramie 2,4 m ¢ Przeciwwaga 3,2 t

om F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 6,61* 6,61* 3,37
9 F — lemiesz + R — stabilizator w gére 6,61* 6,61* 3,37
75m F — lemiesz + R — stabilizator w dét 5,03* 5,03* 4,44 4,44* 5,59

’ F — lemiesz + R — stabilizator w gore 5,03* 5,03* 4,44 4,01 5,59
6.0m F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 5,15* 5,15* 5,13* 5,13* 3,80* 3,80* 6,79

’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 5,15% 5,15% 5,13* 3,65 3,80* 2,90 6,79
asm F - lemiesz + R — stabilizator w d6t 6,28* 6,28*% 5,51% 5,51* 3,73% 3,73* 3,54* 3,54* 7,51

’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 6,28* 5,46 5,47 3,53 3,73* 2,42 3,54* 2,41 7,51

om F — lemiesz + R — stabilizator w dét 8,07* 8,07* 6,30* 5,53 5,62* 3,94 3,47* 3,47 7,88
3 F — lemiesz + R — stabilizator w gére 8,07* 4,98 5,25 3,33 3,75 2,38 3,46 2,18 7,88
1em F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 9,76* 8,10 7,16* 5,32 6,01* 3,86 3,56* 3,55 7,95

5 F — lemiesz + R — stabilizator w gére 7,64 4,59 5,04 3,14 3,66 2,30 3,37 2,11 7,95
oom F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 10,72* 7,90 7,80* 5,19 6,30* 3,81 3,81* 3,68 7,72

’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 044 4,42 4,91 3,03 3,62 2,26 3,49 2,18 7,72
dem F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 10,90* 7,89 8,01* 5,17 4,32* 4,09 7,17

5 F — lemiesz + R — stabilizator w gére 743 4,41 4,89 3,01 3,89 2,43 717

Wysiegnik przegubowy 5,4 m * Ramie 2,4 m * Przeciwwaga 4,0 t

90m F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 6,61* 6,61* 3,37
i F — lemiesz + R — stabilizator w gére 6,61* 6,61* 3,37
75m F — lemiesz + R — stabilizator w d‘él 5,03* 5,03* 4,44* 4,44* 5,59
F — lemiesz + R — stabilizator w gére 5,03* 5,03* 4,44* 4,44* 5,59
6.0m F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 5,15% 5,15* 5,13* 5,13* 3,80* 3,80* 6,79
i F - lemiesz + R — stabilizator w gére 5,15* 5,15% 5,13* 4,06 3,80* 3,25 6,79
45m F- lem.|esz +R - stab:l!lzatorw dét 6,28* 6,28*% 5,51% 5,51* 3,73 3,73* 3,54* 3,54* 7,51
’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 6,28* 6,04 5,51* 3,94 3,73* 2,74 3,54* 2,73 7,51
30m F — lemiesz + R — stabilizator w dét 8,07* 8,07* 6,30* 6,06 5,62* 4,34 3,47 3,47* 7,88
’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 8,07* 5,57 5,76 3,74 4,14 2,69 3,47 2,48 7,88
L5m F- lem.|952 +R - statfl!|zator w d‘ol 9,76* 8,89 7,16* 5,85 6,01* 4,25 3,56* 3,56* 7,95
’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 8,41 5,18 5,56 3,55 4,05 2,62 3,56* 2,41 7,95
00m F — lemiesz + R — stabilizator w dét 10,72* 8,69 7,80* 5,71 6,30* 4,21 3,81* 3,81* 7,72
’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 8,21 5,00 5,43 3,44 4,01 2,57 3,81* 2,49 7,72
45m F — lemiesz + R — stabilizator w dot 10,90* 8,68 8,01* 5,69 4,32% 4,32* 7,17
’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 8,20 5,00 5,41 3,42 4,29 2,76 17
OSIE SZEROKIE ¢ BEZ tYZKI (JEDNOSTKA: 1000 KG)
A 4,5m 6,0m 7,5m Maks. zasieg
B Rama podwozia z osprzetem 8 e g = g | o 2 | & | A
Wysiegnik przegubowy 5,4 m * Ramie 2,4 m ¢ Przeciwwaga 4,5 t
90m F - lemiesz + R — stabilizator w dét 6,61* 6,61* 3,37
i F — lemiesz + R — stabilizator w gére 6,61* 6,61* 3,37
75m F- lemiesz +R- stal:fi!izatorw d‘él 5,03* 5,03* 4,44 4,44* 5,59
F — lemiesz + R — stabilizator w gére 5,03* 5,03* 4,44* 4,44* 5,59
6.0m F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 5,15* 5,15* 5,13* 5,13* 3,80* 3,80* 6,79
’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 5,15% 5,15* 5,13* 4,32 3,80* 3,48 6,79
45m F- lern.|esz +R- stab.l!lzatorw dét 6,28* 6,28* 5,51% 5,51* 3,73* 3,73* 3,54* 3,54* 7,51
’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 6,28* 6,28* 5,51% 4,20 3,73% 2,94 3,54* 2,93 7,51
30m F — lemiesz + R — stabilizator w dét 8,07* 8,07* 6,30* 6,30* 5,62* 4,79 3,47 3,47* 7,88
’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 8,07* 5,94 6,08 4,00 4,37 2,89 3,47 2,67 7,88
L5m F — lemiesz + R — stabilizator w dot 9,76* 9,76* 7,16* 6,46 6,01* 4,70 3,56* 3,56* 7,95
’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 8,87 5,55 5,87 3,81 4,29 2,82 3,56* 2,60 7,95
oom F — lemiesz + R — stabilizator w d6t 10,72* 9,67 7,80* 6,33 6,30* 4,65 3,81* 3,81* 7,72
’ F — lemiesz + R — stabilizator w gére 8,67 5,38 5,74 3,70 4,24 2,77 3,81* 2,68 7,72
a5m F-— lerrpesz +R - stab.l!lzator w d‘o{ 10,90* 9,66 8,01* 6,31 4,32* 4,32* 7,17
F — lemiesz + R — stabilizator w gére 8,66 5,37 5,72 3,68 4,32* 2,98 717
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WYPOSAZENIE STANDARDOWE

| OPCJONALNE

® Standard © Opcja

Silnik Bezpieczeiistwo
® Develon DLo6V, zgodny z norma Stage V, SCR, DOC i DPF, chtodzony woda silnik Diesla ® Kabina Roll Over Protective Structure (ROPS)
z turbodotadowaniem z zaworem sterujacym i miedzystopniowa chtodnicg powietrzng ® Zawory bezpieczefistwa sitownikow wysiegnika i ramienia
® Funkcja automatycznej redukcji obrotow ® Urzadzenie ostrzegajace przed przecigzeniem
® Automatyczne wytgczanie ® Duze porecze zabezpieczajace na nadwoziu i stopniach
® Brak EGR ® |ampa ostrzegawcza (,,kogut”)
. ® Tylna i boczna kamera
Uktad hydral..lllczny — @ Stopnie antyposlizgowe wykonane z ptyt perforowanych
® Wspomaganie przeptywu w wysiegniku i ramieniu ® Hydrauliczna dzwignia zabezpieczajaca
® Funkcja precyzyjnego obrotu, wiaczanie i wytaczanie w kabinie @ Szyby bezpieczne
® Zawory zapobiegajace kotysaniu ® Miotek bezpieczefistwa
°
Dodat.kowe. porty (rla zawory) . L ® |ewe i prawe lusterka wsteczne
® Funkcja zwiekszania mocy aktywowana jednym przyciskiem ® Korekwlewu paliwa zamykany na Kluez i pokrywy
® \Wysoki przeptyw w dwukierunkowym uktadzie hydraulicznym + przewody mtota (PE3C) ® Wytacznik akumulatora
° .
FunkCJa.Smart‘ Power Fontrol (SPC3) . . L. . @ System zapobiegajacy restartowi silnika
@ Zabezpieczenie przeciwwstrzasowe cylindra i uszczelnienia chronigce przed ® Awaryjny wylacznik silnika i przetacznik sterowania pompa hydrauliczn
zanleczyszczenl.arTu ® Porecze zabezpieczajace (SO 2867:2011)
® 2 pompy wtrybie jazdy ® Hamulec postojowy
O Przewody hydrauliczne do chwytaka dwuszczekowego (zawor rozdzielczy w sitowniku tyzki) ® Automatyczny hamulec kopania
O Przewody hydrauliczne niskiego przeptywu do tyzek obrotowych lub odchylanych ® 7 Swiatet roboczych LED (2 Swiatta wysiegnika, 3 Swiatel nadwozia

(sterowanie joystickiem)
O Przewody hydrauliczne do szybkoztacza
O Dwie pompy przeptywowe dla osprzetu
O Amortyzacja wysiegnika w trybie jazdy z LIS (niekompatybilna z ochraniaczami)
O Elektryczny uktad kierowniczy w joysticku

Kabina i wnetrze

® Uszczelniona, wyciszona kabina z zespotem CabSus

® W petni regulowany, ogrzewany fotel amortyzowany

® Klimatyzacja i uktad nagrzewania

® Podciggana do gory roleta przeciwstoneczna na przedniej szybie i zdejmowana
szyba dolna

Przesuwane lewe okno

Gorne i dolne wycieraczki rownolegte szyby przedniej o dziataniu przerywanym
Ostona przeciwdeszczowa

Przetacznik uktadu odmrazania szyby tylnej

Regulowane dZwignie przegubowe PCC do sterowania ramieniem, wysiegnikiem,
tyzka i obrotami

Wiele schowkdw (np. schowek na dokumenty pod siedzeniem)
Schowek (na narzedzia itp.)

Ogrzewany i chtodzony pojemnik na jedzenie

Ptaska, tatwa w czyszczeniu podtoga o duzej powierzchni
Uruchamianie bez kluczyka (system inteligentnego kluczyka)

i zdalne blokowanie/odblokowywanie drzwi

Zabezpieczenie przed kradzieza

Dodatkowe gniazdo 12 V

Port komunikacji szeregowej do podtaczenia komputera PC/laptopa
Zdalny wytacznik (radiowy)

Gtosniki i przytacza radia

Radio + MP3 (stereo) z przesytaniem strumieniowym przez Bluetooth
i zestawem gtoSnoméwiacym

Kamera 360° (widok dookota maszyny)

O Kamera 360° (widok dookota maszyny) + wykrywanie ultradzwiekowe
O W petni regulowany fotel amortyzowany (ogrzewanie i chtodzenie)

® Joysticki i pedaty do proporcjonalnego sterowania pomocniczym uktadem hydraulicznym
® Regulowana i odchylana kolumna kierownicy

® Jedno- i dwukierunkowy pedat do sterowania uktadem pomocniczym
® Przetacznik typu jog/shuttle

® Wielofunkcyjny 12-calowy ekran dotykowy DEVELON Smart Touch

@ System zarzadzania osprzetem

® Pokretto regulacji predkosci silnika (obr./min)

® Automatyczna regulacja predkosci jazdy

® 4 tryby robocze i 4 tryby pracy

® Klakson

® 7Zapalniczka

® Oswietlenie sufitowe

® Uchwyt na kubek

°
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2 dodatkowe $wiatta na kabinie)

Dodatkowe 4 $wiatta robocze LED (2 z przodu, 2 z tytu kabiny)
Kabina FOGS - ostony gorne i przednie kabiny (150 10262)
Gorne i dolne ostony przedniego okna

OO0OOCe 00000 00

OO0OO0OO0OO0OO0OO0O0

Wysiegnik 5600 mm — ramie 3000 mm — przeciwwaga 4000 kg
DEVELON Fleet Management Web (system telematyczny)

Funkcja automatycznego odtaczenia pompy napetniania zbiornika paliwa
Podwajny filtr powietrza oraz filtr wstepny Turbo z separatorem pytu
Filtr wstepny paliwa z czujnikiem separatora wody

Ostona przeciwpytowa radiatora/chtodnicy oleju

Funkcja samodiagnostyki

Naped hydrostatyczny z 2-biegowa skrzynig biegéw Powershift
Zdalne smarowanie uktadu obrotowego i przegubdow grupy roboczej
Ramie 2400 mm

Ramie 2750 mm do wysiegnika jednoczeSciowego

Wysiegnik przegubowy 5400 mm z przeciwwaga 3200 kg
(konfiguracja homologacji do jazdy po drogach publicznych)
Wytrzymaty wysiegnik jednoczeSciowy 5600 mm do burakéw cukrowych
Przeciwwaga 4500 kg

tyzki Develon: peten zakres tyzek GP, HD i Rock (do kamieni)

Mtoty i szybkoztgcza Develon

Dodatkowy filtr do przewoddw mtota

Uktad automatycznego smarowania

Kompresor powietrza

Homologacja drogowa (w zaleznosci od kraju)

Podwozie

[
[ ]
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Przedni lemiesz

Tylne niezalezne stabilizatory

Podwdjne opony 10-20 16 PR

Tryby blokady oscylacji przedniej osi (wt./wyt./auto)

Ochrona ttoczysk sitownikdw stabilizatorow

Zamykany schowek na narzedzia (po lewej stronie)

Ucha do mocowania taficuchéw z przodu i z tytu

Tylny lemiesz

Szuflada skrzynki narzedziowej (lewa strona)

2 lub 4 niezalezne stabilizatory z ochrong sitownikow

Zamykany schowek na narzedzia (po prawej stronie)

Wytrzymata rama podwozia (dostepna jedynie z wysiegnikiem HD)
Szeroki rozstaw 0si 2750 mm

Ochraniacze (niekompatybilne z LIS)

Mozliwo$¢ montazu zaczepu przyczepy (bez zgodnosci z homologacja ruchu publicznego -
w zaleznosci od kraju)



DEVELON FLEET MANAGEMENT

ZUZYCIE PALIWA*

Poziom paliwa i zuzycie paliwa

LOKALIZACJA

GPS i geolokalizacja (funkcja Geo-fence)

SPRAWOZDANIA
Raporty dotyczace pracy i wykorzystania

OSTRZEZENIA | ALERTY

Wykrywanie ostrzezefi generowanych przez maszyne,
przypadkéw roztgczenia anteny i wykroczenia poza wyznaczony
teren/przekroczenia czasu

ZARZADZANIE FILTRAMI | OLEJEM
Konserwacja zapobiegawcza wykonywana zgodnie z cyklem
wymiany elementéw

*Funkcje moga nie by¢ dostepne w wybranych modelach. Wiecej informacji na temat tej funkcji mozna uzyskaé, kontaktujac sie z przedstawicielem handlowym.
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